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	WYDZIAŁ ELEKTRONIKI PWr

KARTA PRZEDMIOTU

Nazwa w języku polskim: Obliczenia inżynierskie w środowisku MATLAB

Nazwa w języku angielskim: Engineering computations in the MATLAB environment

Kierunek studiów (jeśli dotyczy): Elektronika i Telekomunikacja   

Specjalność (jeśli dotyczy): Zastosowania inżynierii komputerowej w technice (EZI)

Stopień studiów i forma:
I stopień, stacjonarna

Rodzaj przedmiotu:

obowiązkowy

Kod przedmiotu

ETES713L

Grupa kursów                      NIE


	
	Wykład
	Ćwiczenia
	Laboratorium
	Projekt
	Seminarium

	Liczba godzin zajęć zorganizowanych w Uczelni (ZZU)
	
	
	30
	
	

	Liczba godzin całkowitego nakładu pracy studenta (CNPS)
	
	
	60
	
	

	Forma zaliczenia
	
	
	Zaliczenie na ocenę
	
	

	Dla grupy kursów zaznaczyć kurs końcowy (X)
	
	
	
	
	

	Liczba punktów ECTS
	
	
	2
	
	

	w tym liczba punktów odpowiadająca zajęciom 

o charakterze praktycznym (P)
	
	
	1
	
	

	w tym liczba punktów ECTS odpowiadająca zajęciom wymagającym bezpośredniego kontaktu  (BK)
	
	
	1
	
	


	WYMAGANIA WSTĘPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJĘTNOŚCI I INNYCH KOMPETENCJI

1. K1EKA _W11 


\

	CELE PRZEDMIOTU

C1 Nabycie wiedzy o środowisku MATLAB/Control System Toolbox/Simulink do rozwiązywania zadań z teorii regulacji

C2 Nabycie wiedzy z zakresu budowy i działania regulatorów ciągłych i dyskretnych

C3 Nabycie wiedzy z zakresu przetwarzania algorytmu do pisania schematu blokowego zapisanego w środowisku MATLAB/Simulink 




	PRZEDMIOTOWE EFEKTY KSZTAŁCENIA 

Z zakresu wiedzy:

PEK_W01 - Ma aktualną wiedzę o trendach rozwojowych w obszarze inżynierii komputerowej.

Z zakresu umiejętności:

PEK_U01 - Potrafi zaprojektować stabilny system ze sprzężeniem zwrotnym. 

PEK_U02 -  Potrafi oprogramować i uruchomić złożone układy automatyki oraz dobrać optymalne nastawy regulatorów. 

Z zakresu kompetencji społecznych:

PEK_K01 – potrafi wykonywać przydzielone zadania zgodnie z przyjętym harmonogramem prac.


	Forma zajęć - laboratorium
	Liczba godzin

	La1
	Szkolenie BHP w zakresie bezpiecznej obsługi komputera. Sprawy organizacyjne. Wprowadzenie w środowisko MATLAB/Control System Toolbox/Simulink.
	3

	La2
	Przykłady obliczeń numerycznych oraz obliczeń symbolicznych. Zapoznanie się z Symbolic Math Toolbox środowiska MATLAB.
	3

	La3
	Komputerowe symulacje prostych i złożonych jednowymiarowych układów dynamicznych. Czasowe odpowiedzi skokowe i charakterystyki częstotliwościowe.  
	3

	La4
	Transmitancje operatorowe systemów dynamicznych z czasem ciągłym i z czasem dyskretnym. M-pliki tekstowe i funkcyjne w programie Contol System Toolbox.
	3

	La5
	Zadania regulacji automatycznej z czasem ciągłym. Numeryczne i graficzne kryteria jakości regulacji.
	

	La6
	Zadania regulacji automatycznej z czasem dyskretnym. Wprowadzenie do automatycznej regulacji cyfrowej dla obiektów ciągłych.
	3

	La7
	Komputerowe symulacje pracy serwomotorów pracujących w układzie serwomechanizmu. Badania jakości regulacji przy pomocy programu Simulink środowiska MATLAB.  
	3

	La8
	Komputerowe symulacje pracy układów regulacji kaskadowej, porównanie pracy układów regulacji z czasem ciągłym i z czasem dyskretnym w programie Simulink.
	3

	La9
	Układy regulacji dwu- i trójpołożeniowej w zastosowaniach do regulacji temperatury. Schematy symulacyjne w programie Simulink środowiska MATLAB.
	3

	La10
	Prezentacje grupowych realizacji symulacji komputerowych w środowisku MATLAB/Simulink/Control System Toolbox.
	3

	
	Suma godzin
	30


	 STOSOWANE NARZĘDZIA DYDAKTYCZNE

	N1. Ćwiczenia laboratoryjne 

N2. Konsultacje

N3. Praca własna - przygotowanie do ćwiczeń laboratoryjnych




OCENA OSIĄGNIĘCIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTÓW KSZTAŁCENIA

	Oceny (F – formująca (w trakcie semestru), P – podsumowująca (na koniec semestru)
	Numer efektu kształcenia
	Sposób oceny osiągnięcia efektu kształcenia

	F1
	PEK_U01-PEK_U02
	Obserwacja wykonywania ćwiczeń laboratoryjnych, pisemne sprawozdania z ćwiczeń.

	P=1,0*F1


	LITERATURA PODSTAWOWA I UZUPEŁNIAJĄCA

	literatura PODSTAWOWA:

[1]  Greblicki W., ‘Podstawy automatyki’, OW Politechniki Wrocławskiej, Wrocław 2006

[2]  Brzózka J., Dorobczyński L., ‘MATLAB - środowisko obliczeń naukowo-technicznych’. wyd. MIKOM, Warszawa 2005

[3]  Łysakowska B., Mzyk G., ‘Komputerowa symulacja układów automatycznej regulacji w środowisku MATLAB/Simulink’, OW Politechniki Wrocławskiej, Wrocław 2005

literatura UZUPEŁNIAJĄCA:

[1]  Regel W., ‘Obliczenia symboliczne i numeryczne w programie MATLAB’, wyd. MIKOM, Warszawa 2004

[2]  Brzózka J., ‘Regulatory i układy automatyki’, wyd. MIKOM, Warszawa 2004

[3]  Mrozek B., Mrozek Z., ‘MATLAB i Simulink. Poradnik użytkownika’, wyd. Helion, Gliwice 2004



	OPIEKUN PRZEDMIOTU (IMIĘ, NAZWISKO, ADRES E-MAIL)

	Barbara Łysakowska,  barbara.lysakowska@pwr.wroc.pl


MACIERZ POWIĄZANIA EFEKTÓW KSZTAŁCENIA DLA PRZEDMIOTU 

OBLICZENIA KOMPUTEROWE W ŚRODOWISKU MATLAB

Z EFEKTAMI KSZTAŁCENIA NA KIERUNKU ELEKTRONIKA I TELEKOMUNIKACJA 

I SPECJALNOŚCI  EZI 

	Przedmiotowy efekt kształcenia
	Odniesienie przedmiotowego efektu do efektów kształcenia zdefiniowanych dla kierunku studiów i specjalności (o ile dotyczy)**
	Cele przedmiotu***
	Treści programowe***
	Numer 

narzędzia dydaktycznego***

	PEK_U01 (umiejętności)
	S1EZI_U17
	C1 - C3
	La1 – La10
	N1, N2, N3

	PEK_K01 (kompetencje)
	S1EZI_K01
	C1 - C3
	La2 – La8
	N1, N2, N3


** - wpisać symbole kierunkowych/specjalnościowych efektów kształcenia

*** - z tabeli powyżej



