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»I would rather discover one cause
than gain the kingdom of Persia‘

Demokryt

1 Cwiczenie wlasciwe — detekcja obiektow

e Wybra¢ dowolne zdjecie (np. Sea Stallion MH-53M)

e Wygenerowaé¢ zdjecie wykorzystujace jasnosé pikseli wybranego zdjecia
jako parametr A, a nastepnie wygenerowaé¢ sekwencje zdjeé dla

A={2%2,227,290, ..., 2752}

e Sprawdzié¢ dla nich:!
— dziatanie wybranych algorytméw wykrywania krawedzi, np.
Edge detection in Matlab

— jako$é rozpoznawania obiektu na zdjeciu, np. za pomoca gotowych
bibliotek:

* Microsoft Computer Vision.
x Matlab Computer Vision Toolbox.

2 Zadanie dodatkowe

W miejsce filtru splotowego postuzy¢ sie technika ,,image stacking” dla obrazéw
uzyskanych dla A = 278\ i sprawdzi¢ zaleznos$é¢ pomiedzy jakoscig rozpoznawa-
nia a liczba zlozonych obrazéow.

Korzystajac z najlepszego ze skonstruowanych przez siebie na poprzednich laboratoriach
filtru splotowego


http://diuna.iiar.pwr.edu.pl/sliwinski/dydaktyka/2020-2021/Lato/WiUM/SeaStallion.JPG
https://www.mathworks.com/discovery/edge-detection.html
https://azure.microsoft.com/en-us/services/cognitive-services/computer-vision/
https://www.mathworks.com/help/deeplearning/ref/seriesnetwork.classify.html

Rysunek 1: MH-53M Sikorsky (Sea Stallion)
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