
Aproksymacja, interpolacja i wygładzanie
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1 Interpolacja i aproksymacja w obecnósci za-
kłóceń losowych

• Do poniższych funkcji dodác szum o rozkładzie jednostajnym [−0.5ε, 0.5ε].
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• Porównác wyniki interpolacji
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i aproksymacji
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tych funkcji za pomocą funkcji sklejanych ϕ (x) = I[0,1] (x) i obciętej
funkcji ϕ (x) = sinc (x) dla wartósci ε = 0.1, liczby pomiarów N = 500
oraz liczby P funkcji użytych w tych zadaniach.

• Dla ε = 0.05, 0.1, 0.25, 0.5 i liczby pomiarówN = 10, 20, 50, 100, 200, 500, 1000,
znaléźc eksperymentalnie najlepszą (w sensie bł̨edu średniokwadratowego)
liczbę P funkcji użytych w zadaniu aproksymacji

• Sprawozdanie:

—Podác uzasadnienie doboru liczby P

— Zaproponowác usprawnienia/alternatywne metody wygładzania/redukcji
zakłóceń.
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