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Dla funkcji sin
(
x−1

)
spróbkowanej w przedziale [−π, π] w N = 1024 punk-

tach:

• Wyznaczýc dyskretną transformatę kosinusową i przedstawíc wynik w
postaci wykresu

• Zbadác zachowanie bł̨edu aproksymacji w zależnósci od liczby K = 1, 2,
4, 8, 16, . . . , 1024, kolejnych współczynników rozwinięcia uwzględnionych
w obliczeniach transformaty odwrotnej (pozostałe N−K współczynników
należy przyją́c równe 0).

• Posortowác współczynniki transformaty względem malejących wartósci ich
modułów. Zbadác bł̨ad aproksymacji w zależnósci od liczby K = 1, 2, 4, 8,
16, . . . , 1024, największych współczynników rozwinięcia uwzględnionych
w obliczeniach transformaty odwrotnej.

Powyższe zadania powtórzýc zastępując transformatę kosinusową transfor-
matą:

• Walsha-Hadamarda, a następnie

• transformatą falkową Haara.
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Stosując dwie ostatnie transformaty wykonác powyższe zadania dla obrazu
spod adresu:

http://diuna.iiar.pwr.wroc.pl/ w katalogu
sliwinski/dydaktyka/2011-2012/ODC/saguaro.jpg
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