Cwiczenia

REGULACJA AUTOMATYCZNA

Zestaw 4

Zadanie 1 W ukladzie automatycznej regulacji

1
(s+1)(s+2)(s+3)’

Ko(s) =

KR(S) = 5.

Stosujac kryterium

a) Hurwitza,

b) Nyquista

stwierdzi¢ czy jest on stabilny.

Zadanie 2 W uktadzie alutomatycznej regulacji

W) Kol = r oG v FRE=h
1

(s+1)%(s+2)’

Stosujac kryterium

a) Hurwitza,

b) Nyquista

stwierdzi¢ dla jakich k jest on stabilny. Wyznaczy¢

nastepnie uchyb w stanie ustalonym, jesli yo(¢) = 1.

b) Ko(s) = Kpg(s) =k.

Zadanie 3 Transmitancjami obiektu i regulatora sg

1
2) Kols)= ooy Kr=F
1 k
b) Kols) = oy KrG) =3

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzi¢ dla jakich
k ukiad automatycznej regulacji jest stabilny. Wy-
znaczyC nastepnie uchyb w stanie ustalonym, jesli

a) yO(t) =4

Zadanie 4 W uktadzie automatycznej regulacji

1
Kol) = a1 63
Kgr(s) =k.

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzi¢ dla jakich
k jest on stabilny. Wyznaczy¢ nastepnie uchyb w
stanie ustalonym, jesli yo(t) = 1.

Zadanie 5 Transmitancje obiektu i regulatora sg
réwne

1

Kol = e+
KR(S) =k + k‘gé.

Wyznaczyt i przedstawi¢ na wykresie zbiér wszyst-
kich par (k1, k2), dla ktérych uklad ten jest stabilny.
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